RIPPTUN

NAVOD
CatchX Mini GPS BAIT BOAT

NASKENUJTE QR KOD A PODIVEJTE SE NA VIDEO NAVODY
POZNAMKA: Vzdy si nastavte domovsky bod pfed plavbou, bud ruéné, nebo pomoci aplikace.

Pro informace o béznych problémech navstivte stranku s pokyny k feseni problému v sekci 8
manualu.



1. SPECIFIKACIE

Lod’ka

Véaha s baterii: 2.8 kg

Rozmery: V21.3cm*S31.4cm*D48.2cm

Pocet zasobniku: 1 nasypka

Maximalni rychlost: 1m/s

Dosah: 400 metrl s ovladacem
250 metru s aplikaci

Kapacity zasobniku: 1.5kg

Vydrz baterie: 2hod. Nepretrzitej plavby (v klidné
vode)

Lodni svétla: 1 pfedni bily; 1 zadni Eervena

Provozni teplota: -10~45°C

Skladovaci teplota: -20~25C (15 months)

Radiova frekvence: 2.4GHZ

Vodotésna uroven: Shora: odolné proti stfikani
Spodni ¢ast: pIné vodéodolna

Typ baterie: Li-ion bateriovy blok

Kapacita: 7500mAh * 1

Napéti: 7.4V

Ovlada¢

Frekvence: 2.4GHZ

Vydrz: 3hod. pouZiti

Vodotésna uroven: Ne

Typ baterie: 18650 1S 1P

Kapacita: 3200mAh

Napéti: 3.7V

* Pro bezproblémové nabijeni dlrazné doporu€ujeme pouzivat nabijecky dodavané
spolecnosti Rippton.
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Kvli aktualizacim hardwaru nebo softwaru se parametry a rozhrani v této pfiru¢ce mohou ménit.
Nejnovéj§i  verzi si  mulzete stdhnout z naSich  oficidlnich  webovych  stranek.

https://www.rippton.com/support



2. Prehled hardveru
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3. Instrukce

3.1 JAK POUZIVAT LOD S OVLADACEM
3.1.1 ZAPNETE OVLADAC

Rozbalte stojan a podrzte tlagitko napajeni po dobu 2 sekund.

Poznamka: Dalkové ovladani neni vodéodolné, proto ho drzte dal od vody. Dalkovy ovlada¢ vibruje, kdyz je
uroven nabiti nizka.
3.1.2 ZAPINANI LODI A SVETLA

Kratkym stiskem tlacika nap3jeni.
Tak zapnete/vypnete svetlo na lodi.

® Place the boat battery in the compartment, power on and close the compartment properly;
® Place the boat on the level ground, short press the power button of the boat and wait for 10 seconds till
the boat is on (a long “beep” will be heard when activated).

Note: To optimize the performance of the boat, please ensure it is placed on the level ground when to be activated.

1. Vlozite baterii do komory, zapnéte napajeni a spravné zaviete prostor.

2. Postavte lod na rovny povrch, kratce stisknéte tlacitko napajeni a pocCkejte 10 sekund, nez se
lod' zapne (pfi aktivaci zazni dlouhé pipnuti).



ailll#£15 M R74% D B8.0V Pripojena

AlE— M R74% HD B8.OV ° Cekani na spojeni

Poznamka: Doporu¢ujeme pouzivat lod’ béznym zpusobem po dosazeni plné sily signalu a dosazeni 15
nebo vice satelitu.

3.1.3 KALIBRACE

° Nejprve polozte spusténou lod na vodu. Pak stisknéte a drzte tlaCitka "Bod A" a "Bod B"

soucasné po dobu 3 sekund, abyste zahgjili kalibraci.

M R93% M B8.0V

RIPPTON [N Calibration...

@ D:0.0m S:0.0m/s

. Lod se otaci na mist&, aby automaticky provedla kalibraci. Po dokonceni kalibrace se na dalkové
ovladaném displeji zobrazi zprava o UspéSném dokonceni. V pripadé jakékoli poruchy
zplUsobené rusenim lod prestane po 40 sekundach tocit a zobrazi pfislu$nou zpravu.

Calibration

success

3.1.4 RUCNI RIiZENi

3.1.4.1 POHYB

Forward

:] VpFedu ® V ruénim rezimu muzete ovladat
Left
L

© == Right lod stlaenim joysticku.
P

° Maximalni rychlost je pfiblizné 1m/s.
\./I Backward
Dozadu

3.1.4.2 OTEVIRANi ZASOBNIKU @

° Podrzte tlaCidlo “zasobniku” 3 sekundy. Tim

uvolnite krmivo z nasypky.

™



3.1.4.3 TEMPOMAT
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3.1.5 AUTOMATICKE OVLADANI 9
3.1.5.1 NASTAVENI A VYUZITi DOMOVSKEHO BODU
< NASTAVENi

a. Presunte lod na misto, které chcete nastavit jako domovsky bod;
b. Kratkym stiskem joysticku se na obrazovce objevi nasledujici instrukéni okno:

Press ENTER to

set Home

c. Kratkym stiskem tlacitka "Enter/ESC" se na obrazovce zobrazi nasledujici instrukce, které
indikuji Uspéch nebo neuspéch.

Set success Set fail

Poznamka: Po kalibraci je dllezité nastavit domovsky bod, i kdyz chcete lod ovladat pouze ru¢né. S
domovskym bodem se lod bude moci vratit domG pomoci dalkového ovladani, nebo v pfipadé nizké

baterie ¢i ztraty signalu.

< POUZITI

d. Dlouhym stiskem joysticku aktivujete navrat domovské pozice "HOME" .



Kdyz je dosazeno domovské pozice, na obrazovce se objevi symbol "Kotva" a zaroven ovlada¢

vibruje kazdé 3 sekundy.

20A R93% B 7.3V
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20A R93%MB 7.3V

RTL command... Arrived at Home @ i

D: 27.2m S: 0.1m/s D: 27.2m S:0.1m/s

Pokud chcete prerusit navrat do domovskeé pozice v poloving, staci Cancel Home ?
drzet tlacitko ,,Enter/ESC*

Release ENTER
to cancel

3.1.5.2 BODOVE UKOLY A JEJICH VYUZITi <~ NASTAVENI
a. Po ur€eni domovského bodu presurite lod na misto rybareni/krmeni. Tato mini lodka umoziuje
nastavit 2 pracovni body: Bod A a Bod B pomoci ovladace;

b. Kratkym stiskem tlacitka Bod A nebo Bod B se na obrazovce objevi nasledujici okno s vyzvou:

Press ENTER Press ENTER
toset A to set B

c. Kratké stisknuti ,Enter/ESC, na nbrazovka se zobrazi ,Set success” nebo ,Set fail“.
d. Po nastaveni jednoho bodu je mozné nastavit dal$i bod.
< POUZITI
e. Dlouhym stiskem tlagitko pro bod A/B, ktery jste nastavili pro provedeni
Uploading: 60% Transmission Autopilot
| received engaged
, D: 22.8m S:0.2m/s
ukolu:
f. Kdyz je dosazeno pfidéleného bodu, na obrazovce se objevi symbol "Kotva", doprovazeny

jemnym vibrovanim kazdé 3 sekundy jako vyzva. Dlouhym stiskem tlacitko zasobniku pro ruéni
uvolnéni nastrah nebo nastrah.



Arrived at A/B

Pro zruseni Ukolu uprostfed staci stisknout a drzet tlacitko "Enter/ESC", dokud se nezrusi.

Cancel task A/B

| I Cancel success

Release ENTER
to cancel

3.1.5.3 UKONCIT AUTOMATICKY REZIM

Kdyz zvolite moznost "Vratit se domi" nebo dokong¢ite misi s bodem A/B, jste v automatickém rezimu.
Kdyz lod dorazi na uréené misto na trase, obrazovka zobrazi "Kotva" a va$e lod zlstane v
automatickém rezimu. Pro pfepnuti na manualni ovladani musite stisknout a podrzet tlaCitko
Enter/ESC, abyste opustili automaticky rezim.

Long ENTER
esc auto

Exit AUTO ?

I Cancel success

Release ENTER
to cancel

Pokud jste pouzili aplikaci "Rippton Boat" k provedeni automatické
¢innosti a chcete znovu ziskat kontrolu dalkovym ovladaéem, musite
také stisknout a podrzet tlacitko Enter/ESC, abyste opustili automaticky
rezim.

3.2 JAK POUZIVAT LOD V APLIKACI

3.2.1 STAHNETE SI APLIKACI
Vyhledejte aplikaci "Rippton Boat" pro své zafizeni s iOS v APP Store nebo v

Google Play Store, Samsung Galaxy Store nebo Huawei Store pro vase

Android zafizeni, pfipadné naskenujte QR kdd nize a stahnete si aplikaci, ktera

Rippton Boat

vam vyrazné usnadni ovladani lodi. Instalace aplikace vyzaduje alespori iOS



9.0 nebo Android 8.0 .
3.2.2 NACIST MAPU

PFed pfipojenim lodi k mobilnimu zafizeni (které do¢asné omezi pfistup k internetu) je nezbytné
nejprve prejit do ovladaciho rozhrani aplikace "Rippton Boat", kdyz jste pfipojeni k internetu. Tento
krok je zasadni pro nacteni mapy vaseho rybarského cile pro plynuly zazitek.

Intrepid (CatchX Mini) GPS

Mapa vasi aktualni polohy se automaticky prfednacte, kdyz vstoupite do ovladaciho systému. Kdyz
vidite mapu nactenou a zobrazenou, jak je uvedeno nize, znamena to, ze pfednacteni mapy bylo
uspésné.

ST . - = ] o
Poznamka: Bez prednacteni mapy bude spojeni mezi lodi a vasim mobilnim zafizenim
preruseno.

3.2.3 PRIPOJTE SE K APLIKACI
a. Po zapnuti dalkového ovladaCe a lodi zkontrolujte nastaveni svého mobilniho zafizeni pro
Wi-Fi signal lodi. Najdéte nazev Wi-Fi sité lodi (ve formatu RIPMINI_XXXXXXXX) a pfipojte se
pomoci hesla 12345678.

Poznamka: Tento krok zpUsobi ztratu internetového pfipojeni. Doporucujeme také vypnout
mobilni data na svém mobilnim telefonu, abyste neprerusili spojeni mezi lodi a telefonem.

c. Oteviete aplikaci "Rippton Boat" a vyberte "Intrepid (CatchX Mini) GPS", poté
klepnéte na "Enter" jako v kroku 3.2.2.



3.2.23.2.4 STRUCNY PREHLED FUNGOVANi APLIKACE:

< Connected = W2 718V =22 006mis £ 11.11m
]

Q Historické body

@

Otevirani zasobniku

bn) Navrat dom
[ Zap./Vyp. Svetla
I Pozastaveni mise
Oznaéovani bodl v redlném case
o Nastavte novy domovsky bod
Souéasné umisténi
el
- Start mise

Reset nasypky

Stav baterie
Pocet satelitti

NI 0O ® ty

Sila signalu

EKF RUSENI

Vzdalenost od doméciho bodu

® Automaticky rezim  funguje
dobie za soucasnych podminek

Start
P Automaticky rezim funguje c¢astecné Rychlost

dobie za soucasnych podminek

® Manualni rezim bude v
soucasnych podminkach lepsi

Nastaveni

Zobrazit zaznam

Pokud budou pfidana nova tlacitka, bude to kvuli aktualizaci aplikace,
podrobnosti najdete na YouTube naskenovanim QR kédu.



3.2.5 KALIBRACE POMOCI APLIKACE
Krok 2:

Close

Pfed kalibraci se ujistéte, Ze lod je pfipojena k Kdyz kalibrace zacne, lod se zatne otacet po
dalkovému ovladani a poloZena na hladinu vody. sméru hodinovych rugicek.

Close

Calibration completed
Now you can set a mission.

3.2.6 REZIM UCENI

Obecnych nastavenich. Kdyz je rezim uceni vypnuty, Ize nastavit vzdalenost plavby mezi 30-250 m a
instrukce se pfed kazdou operaci jiz nezobrazuiji.



3.2.7 NASTAVTE
HARMONOGRAM
AUTOMATICKEHO
VYKLADANI
1. Klepnéte na tlagitko "Domovsky
bod";

2. Posurnite mapu tak, aby ikona
"H" byla na pozadovaném misté jako
vas domovsky bod.

Pokud jste nastavili domovsky bod
pomoci dalkového ovladace, tento
bod se synchronizuje s mobilni
aplikaci.

el gt e Homspe 1. Klepnéte znovu na ,Domovsky
Cancel Confirm ® bod*;

2.  Klepnéte na ,Confirm*.

V zeleném kruhu dlouhym stiskem
obrazovky nastavte bod Ukolu, dokud
se neobjevi modra znacka..

Kliknéte na tlacitko "Start" pro
provedeni Ukolu.

Stav v levém hornim rohu se zméni na
Autopilota. Lod za¢ne plout smérem k
orientacnimu bodu.




Drop immediately?

Cancel

Kdyz lod dorazi na misto Ukolu,
nejprv stisknéte a pak potahni
tlac¢itko, aby ste uvolnili
navnau/motaz.

Pokud stisknete tlacitko "Cancel", lod
zUstane na misté Ukolu a ¢eka na
vas dalsi tah.

Kdyz vam navnada/montaz
spadne, kliknéte prosim na
tlaCitko pred novym ukolem
+Reset".

3.2.8 POZASTAVTE A VRATTE SE ZPET DO SVEHO DOMOVSKEHO BODU POMOCI

APLIKACE

Slide to stop the mission?

. Slide to stop. ®

Cancel

Return to the Homepoint immediately?

@
Cancel

Béhem mise muzete zastavit
probihajici ukol klepnutim na tlacitko
pauzy na pravé strané a potvrzenim
prstu. Znovu stisknéte tlacitko pauzy a
pokracujte v ukolu.

Ak chcete, aby sa lod po€as misie
vratila na domovsky bod, staci kliknat
na prislusné tlacidlo a prejst prstom na
potvrdenie, lod sa automaticky vrati
spat.



3.2.9 OZNACOVANI MIST V REALNEM CASE NA MAPE

< Autogilot
]

ws

3.2.10 HISTORICKE BODY

- -
[x] For details

Longitude Latitude

01-18 10:05

For details

Longitude Latitude

Set as the task point

01-18 10:05

Tato lod’ podporuje dva zpusoby
oznacovani boda v redlném Case na
mobilni mapé:

1.

Kliknutim na tlagitko vlajky v
aplikaci se automaticky
vygeneruje oranzova znacka
vlajky na aktualni pozici lodi, i
kdyz je lod' v pohybu; nebo
Stisknutim spousté na zadni strané
ovlada¢e muzete kdykoli oznadit
aktualni polohu lodi a zanechat
oranzovou znacku vlajky.

Tato lod ma schopnost uchovavat
nespocet historickych bodu trasy, at' uz
jsou oznacéeny v realném ¢ase, nebo
byly dfive provedeny b&éhem
rybarskych ukold v siti.

Po kliknuti na pfislusné tlacitko mizete
upravit historické body.

Samoziejmé muzete také zvolit
historicky bod jako novy Ukolovy bod a
znovu provést lov v siti.

Aplikace Rippton Boat poskytuje
rzné znaceni, ktera rybariim
pomahaji rozlisit jedine¢né
charakteristiky kazdého bodu na trase.

Jednim kliknutim na obrazovce muzete
hromadné vybirat a mazat historické
body.



3.2.11 BEZNA NASTAVENI

ARAMETER < Back COMMON SETTINGS

Learner Mode Compass

Category of Map
Set-up of Sailing Range (30-250m)

Terrain Hybrid Satellite

Version Number

i
L4
® Studentsky rezim (Learner Mode) ® Kalibrace kompasu
V tomto rezimu lod’ upluje pouze 30 metri Viz krok 3.2.5
od vaseho mobilniho zafizeni o Category of Map
® Nastaveni rozsahu Sailing (30-250m) Vyberte kategorii mapy: Terén, hybrid, satelit
Preferovana vzdalenost plavby: 30-250m ® Version Number

Zkontrolujte ¢islo firmwaru nainstalovaného na vasi lodi

4. PORUCHY - BEZPECNOST

Existuji 3 zpUsoby, jak spustit mechanismus "Navrat domua", pokud je domovsky
bod nastaven.

1. Navrat slabej baterie:

hodnoty, lod' se automaticky vrati na domovsky bod.

Kdyz je napéti niz8i nez 6,5 V, kontrolka polohy lodi bude blikat tfikrat za sekundu rychle s
pfipominkou kazdou minutu.

2. Navrat v pripadé ztraty komunikace:

Kdyz je dalkové ovladani vypnuto nebo lod pfekroli vzdalenost 400 m, lod se sama otoci
zpét.

3. Jedno tlacitko pro navrat na domovsky bod:

Viz krok 3.1.5.1.d

Poznamka: Pokud je baterie dalkového ovladace nizSi nez 5 %, dalkovy ovlada¢ bude vibrovat
nepfetrzité, dokud ho nezastavite stisknutim tlacitka ,Enter/ESC".



5. EKF RUSENI

@ Automaticky rezim funguje dobfe
za souéasnych podminek

Automaticky rezim funguje ¢astecné
dobre za squéasnych podminek

@ Manualni reZim bude v sou¢asnych
podminkéch lepsi

6. NABIJENI

Adapt cable

Charger for boat

Pro lodni baterie: Po vyjmuti z bateriového prostoru jej prosim nabijejte zvlast (viz obrazek vyse).

7. UDRZBA BATERIE

Aby se zabranilo nadmérnému vybijeni a zkraceni Zivotnosti baterie, méli byste ji kazdy mésic
plné nabijet, protoze dlouhodobé skladovani ma negativni dopad.

L] Pro dlouhodobé skladovani se ujistéte, Ze spinaCe na lodi i dalkovém ovladadi jsou vypnuté a
uroven nabiti vy$Si nez 80 %. Jinak bude baterie pfi béZném pouzivani pretizena.

° Skladovaci teplota -20°C~25C (Béhem 15 mésicl)

8. RESENi PROBLEMU

L] Pro€ nemohu ovladat lod' dalkovym S1: Zkontrolujte, zda lod stale =zlstava v
ovladacem? automatickém rezimu. Pokud ano, stisknéte a
podrzte tlacitko "Enter/ESC" pro ukonceni tohoto

rezimu.

S§2: Zkontrolujte, jestli lod stale zlstava v rezimu
tempomatu. Pokud ano, stahni joystick doll a
opusti rezim.

S3: Dalkové ovladani se vybije, lod se sama vrati
na domovské misto.

S4: Lod je vybita. Zapnéte lod okamzité, kdyz
napéti baterie dosahne 6,5 V. Pred kazdou
plavbou si nastavte domovsky bod a nizkou
hodnotu baterie.




Pro¢ moje lod trva déle nebo ma problém
dosahnout uréeného uUkolového nebo
domovského bodu?

S$1: Je mozné, ze GPS poloha lodi je neustale
kalibrovana kvali  turbulentnim  podvodnim
prouddm. Budte prosim trpélivi a pockejte na
dokon¢eni kalibraéniho procesu.

S2: Pokud lod nereaguje na pfikazy po 3-4
minutach ¢ekani, lze zvazit manualni ovladani
jako alternativu.

Pro¢ je muj telefon pfipojeny k Wi-Fi siti
lodi, ale ovladaci rozhrani lodi stale
ukazuje, Zze neni pfipojeny?

S$1: Mapa neni pfedem nactena a je potieba ji
predinstalovat v aplikaci.

S2: Po pfipojeni k Wi-Fi siti nezapomerite
vypnout mobilni data, abyste predesli ruseni.

Pro¢ dochazi k vyrazné odchylce v
pfijezdové pozici mé lodi?

S1:Kalibrujte pfed kazdou plavbou.

Pro€ neni zadna odezva pfi stisknuti
tlacitka?

S1: Néktera tlagitka vyzaduji dlouhé stisknuti,
zatimco jina kratké. Peclivé si prectéte a
dodrzujte pokyny.




9. TIPY

Aktualizujte aplikaci: Chcete-li aktualizovat aplikaci Rippton podle systémovych oznameni, jdéte do
pFislusného obchodu s aplikacemi a aktualizujte aplikaci Rippton.

Vzdy zapnéte dalkové ovladani pfed zapnutim lodi. Pro vypnuti lodi nejprve vypnéte lod a pak
dalkové ovladani. Timto zpUsobem si zajistite, Ze budete mit lod' vzdy pod kontrolou.

Dalkové ovladani by mélo byt vzdy chranéno pfed vodou.

Lod a dalkové ovladani skladujte na teplém a suchém misté, kdyz ji nepouzivate, abyste zabranili
kondenzaci.

Doporucuje se po pouziti vy¢istit lod’ s navnadou vihkym hadfikem.

Pfed balenim lodi na dal$i plavbu se ujistéte, Ze jsou vSechny baterie po pouziti pIné nabité.

Pokud lod' nékolik mésicli nebudete pouzivat na lodi, nabijejte baterie kazdy mésic.

Vzdalenost mezi dvéma vybranymi misty by méla byt vét§i nez 5 metra.

Skute¢né misto, kam lod’ dorazi, se pravdépodobné bude liSit o 1 metr kvdli pohybdm vody.

Dojezd lodi zavisi na po€asi a podminkach prostfedi.

10. UPOZORNENI

Kontinualni zlepSovani je princip a vyhrazujeme si pravo ménit specifikace produktu a aplikaéni
rozhrani bez pfedchoziho upozornéni. llustrace slouzi pouze pro ilustraéni ucely. Skute¢ny produkt se
mUze mirné lisit od zobrazeného obrazku kvali riznym typam.

11. Zaruka

Nabizime vam 12mésic¢ni zaruku od data nakupu.

Zaruka pokryva vSechny vady vzniklé v disledku elektrické jednotky a elektrickych a elektronickych
¢asti lodi, vadnych materialt nebo zpracovani.

Nekryje baterie, poskozeni zplisobené nespravnym pouzitim, rozbitim nebo béznym opotfebenim lodi
¢i souvisejiciho vybaveni.

Zaruka je neplatna, pokud opravy nebo Upravy provedou neopravnéné osoby. Zaru¢ni doba na
dobijeci baterii a dobijeci LI-ION baterie je 6 mésicli od data nakupu.



UK ||REP

Jméno: Sea&Mew Accounting Ltd

Adresa: Electric Avenue Vision 25, London, Enfield EN3 7GD
Kontaktni osoba: Billy Han

Email: info@seamew.net

EC |IREP

Jméno: Sea&Mew Consulting GmbH

Adresa:  Mittenhuber StrafRe 4, 92318 Neumarkt
Kontaktni osoba: Yuan Li

Email: Compliance.EU@outlook.com

Vyrobce a dovozce

Nazev spolec€nosti: Ningbo Pelican Smart Fishing Tackle Co., Ltd

Adresa: 16 Yongchang Road, Xiangshan County, Ningbo, Zhejiang Province, China,
315000

Email pre podporu: support@rippton.com or business@rippton.com

Made in China
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